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Invenţia se referă la construcţia de maşini, în special la dispozitive pentru transformarea forţei radiale în moment de 

rotaţie. 

Este cunoscută o transmisie planetară, care conţine o roată dinţată principală, un disc conducător cu sateliţi şi o roată 

solară, care datorită construcţiei sale are posibilitatea, în cadrul unei axe geometrice de rotaţie, să varieze, să adauge 

şi să descompună viteze unghiulare şi/sau momentul de torsiune aplicate [1]. 

Dezavantajul acestei transmisii planetare constă în faptul că principiul de funcţionare este bazat pe aplicarea numai a 

momentelor de rotaţie sau torsiune. 

Problema tehnică pe care o rezolvă invenţia constă în realizarea unui dispozitiv compact pentru transformarea forţei 

radiale, care este aplicată şi menţinută constant pe mânerul discului conducător cav, în moment de rotaţie constant 

pe arborele de ieşire, precum şi majorarea fiabilităţii şi a mentenabilităţii. 

Dispozitivul pentru transformarea forţei radiale în moment de rotaţie, conform invenţiei, înlătură dezavantajul 

menţionat mai sus prin aceea că conţine un corp cilindric, fixat pe o bază şi închis cu un capac. Pe bază este montat 

printr-un rulment un disc conducător cav, dotat cu un mâner, care trece printr-un canal străpuns transversal, executat 

în corp. În disc este fixat un pinion primar, care este angrenat cu doi sateliţi, montaţi pe un capăt al unor arbori, iar 

pe capătul opus al lor este montat câte un satelit. Sateliţii sunt angrenaţi cu câte o roată dinţată intermediară, care la 

rândul lor sunt angrenate cu prima roată solară, montată pe un arbore de ieşire, pe care este montată a doua roată 

solară, angrenată cu o roată dinţată cu coroană dublă, amplasată pe capătul unui satelit, capătul opus al căruia este 

montat printr-un rulment pe bază, satelitul fiind angrenat cu o roată principală, fixată într-un tambur, un capăt al 

căruia este montat printr-un rulment pe bază, iar la capătul opus este fixată o roată principală, care este unită cu 

sateliţi pari, montaţi, în pereche, pe câte un arbore, pe capetele libere ale cărora sunt montaţi sateliţi. Sateliţii pari 

sunt angrenaţi cu câte o roată dinţată cu coroană dublă, fiecare fiind montate prin rulmenţi pe sateliţi, roţile fiind 

angrenate cu câte o roată principală, care sunt fixate în corp. Arborii sunt fixaţi, în pereche, pe câte o placă de 

reazem. 

Rezultatul tehnic al invenţiei este obţinerea unui dispozitiv compact, care transformă forţa radială, aplicată şi 

menţinută constant pe mânerul discului conducător cav, în moment de rotaţie constant pe arborele de ieşire, totodată 

direcţia momentului de rotaţie pe arborele de ieşire depinde de direcţia momentului forţei radiale aplicate şi 

menţinute constant. 

Particularităţile invenţiei permit de a transforma forţa aplicată şi menţinută constant pe mâner în moment de rotaţie 

constant pe arborele de ieşire, datorită utilizării cuplării modulelor dintre roţi dinţate şi a transmisiilor planetare, în 

care, la aplicarea şi menţinerea constantă a unei forţe radiale pe mânerul discului conducător cav, momentele de 

forţă apărute interacţionează în conformitate cu legea pârghiilor. 

Invenţia se explică prin desenele din fig. 1 şi 2, care reprezintă: 

- fig. 1, dispozitivul pentru transformarea forţei radiale în moment de rotaţie, vedere generală în secţiune; 

- fig. 2, schema momentelor forţelor dispozitivului, vederea de sus. 

Dispozitivul pentru transformarea forţei radiale în moment de rotaţie, conform invenţiei, conţine baza 1, pe care este 

fixat corpul cilindric 2, închis cu capacul 3 (fig. 1). În corpul 2 este executat canalul străpuns transversal 4 şi sunt 

fixate roţile principale 5 şi 6, care sunt angrenate cu câte o roată dinţată cu coroană dublă 7 şi 8, fiecare din ele fiind 

montate prin rulmenţii 9 şi 10 pe sateliţii 11 şi 12. Dispozitivul mai conţine sateliţii pari 13, 14 şi 15, 16, montaţi, în 

pereche, pe câte un arbore 17 şi 18, tamburul 19 cu roţile principale 20 şi 21 şi rulmentul 22, discul conducător cav 

23 cu mânerul 24, rulmentul 25 şi pinionul primar 26, sateliţii 27 şi 28 (fig. 2), montaţi pe câte un arbore 29 şi 30, 

roţile dinţate intermediare 31 şi 32, roţile solare 33 şi 34, montate pe arborele de ieşire 35, roata dinţată cu coroană 

dublă 36, satelitul 37 cu rulmentul 38 şi plăcile de reazem 39 şi 40 ale arborilor 17, 18 şi 29, 30. 

Dispozitivul pentru transformarea forţei radiale în moment de rotaţie funcţionează în modul următor. 

La aplicarea şi menţinerea constantă a forţei F pe mânerul 24, fixat rigid pe discul conducător cav 23, care se poate 

deplasa liber în canalul străpuns transversal 4, executat în corpul 2, are loc o deplasare unghiulară iniţială a discului 

23, care cu un capăt este montat prin rulmentul 25 pe baza 1, deplasarea unghiulară iniţială a discului 23 este 

transmisă prin dinţii pinionului primar 26, fixat pe celălalt capăt al discului 23, spre sateliţii 27 şi 28, montaţi pe un 

capăt al arborilor 29 şi 30, iar la capătul opus al lor este montat câte un satelit 11 şi 12. Sateliţii 27 şi 28, prin roţile 

dinţate intermediare 31 şi 32, transmit deplasarea unghiulară la roata solară 33, montată pe arborele de ieşire 35 şi 

apoi la roata solară 34, care este, de asemenea, montată pe arborele 35. În continuare, de la roata solară 34 

deplasarea unghiulară se transmite prin roata dinţată cu coroană dublă 36, amplasată pe capătul satelitului 37, 

capătul opus al căruia este montat prin rulmentul 38 pe baza 1, la roata principală 21 a tamburului 19, un capăt al 

căruia este montat prin rulmentul 22 pe baza 1, şi apoi la roata principală 20, care transmite deplasarea unghiulară 

spre sateliţii pari 13, 14 şi 15, 16, amplasaţi pe arborii 17 şi 18, pe capetele libere ale cărora sunt montaţi sateliţii 11 

şi 12. Deplasarea unghiulară de la sateliţii 14 şi 16 se transmite la roţile dinţate cu coroană dublă 7 şi 8, montate prin 

rulmenţii 9 şi 10 pe sateliţii 11 şi 12, care se mişcă pe dinţii interiori ale roţilor principale 5 şi 6, care sunt fixate 

rigid în corpul 2. 

Totodată, forţa F, aplicată şi menţinută constant pe mânerul 24, transmisă la discul conducător cav 23 prin dinţii 

pinionului primar 26 şi ai satelitului 27 generează un moment de forţă, care acţionează asupra arborelui 29 cu o 

valoare de M1
1 = Fr, care acţionează asupra satelitului 11 la punctul periferic de amplasare a arborelui 29, de 

asemenea, deplasarea unghiulară iniţială a discului conducător cav 23 prin dinţii pinionului primar 26, ai satelitului 

28 şi ai roţii intermediare 32 generează un moment de forţă, care acţionează asupra arborelui 18 cu o valoare de M2
1 

= F3r, care acţionează asupra satelitului 11 la punctul periferic de amplasare a arborelui 18, în direcţia opusă 
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momentului de forţă M1
1. Astfel, ca rezultat al acţionării momentelor de forţă M1

1 şi M2
1 cu o direcţie multilaterală 

şi o valoare neechivocă a acţiunii, satelitul 11 tinde să se rotească spre acţiunea momentului de forţă M2
1. 

După acelaşi principiu, deplasarea unghiulară iniţială a discului conducător cav 23 prin dinţii pinionului primar 26 şi 

ai satelitului 28 generează un moment de forţă, care acţionează asupra arborelui 30 cu o valoare M1
2 = Fr, care 

acţionează asupra satelitului 12 la punctul periferic de amplasare a arborelui 30, de asemenea, deplasarea unghiulară 

iniţială a discului conducător cav 23 prin dinţii pinionului primar 26, ai satelitului 27 şi ai roţii intermediare 31 

generează un moment de forţă, care acţionează asupra arborelui 17 cu o valoare de M2
2 = F3r, care acţionează 

asupra satelitului 12 la punctul periferic de amplasare a arborelui 17, în direcţia opusă momentului de forţă M1
2. 

Astfel, ca rezultat al acţionării momentelor de forţă M1
2 şi M2

2 cu o direcţie multilaterală şi o valoare neechivocă a 

acţiunii, satelitul 12 tinde să se rotească spre acţiunea momentului de forţă M2
2. 

Astfel, sateliţii 11 şi 12, sub acţiunea momentelor de forţă M2
1 şi M2

2 se rotesc pe o generatoare a roţilor principale 5 

şi 6 şi transmit momentul de rotaţie prin roţile dinţate cu coroană dublă 7 şi 8 către sateliţii pari 13, 14 şi 15, 16, 

montaţi pe arborii 17 şi 18 la roata principală 20 a tamburului 19, care de la roata principală 21, prin roata dinţată cu 

coroană dublă 36 şi satelitul 37, transmite momentul de rotaţie la roata solară 34, care menţine momentul de rotaţie 

la arborele 35. 

În acelaşi timp, forţa F aplicată pe mânerul 24 nu este îndepărtată, adică ea este menţinută constant, discul 

conducător cav 23 nu se roteşte, iar sateliţii 27 şi 28 se mişcă pe dinţii interiori ai pinionului primar 26. 

La îndepărtarea forţei F de pe mânerul 24, discul conducător cav 23 este acţionat, iar sateliţii 27 şi 28 încetează să se 

mişte pe dinţii pinionului primar 26, blocând rotirea roţilor intermediare 31 şi 32, precum şi rotirea roţii solare 33. În 

acest caz, momentele de forţă M1
1, M2

1, M1
2 şi M2

2, care acţionează asupra arborilor 17, 18 şi 29, 30 sunt egale cu 

zero, ca urmare rotirile transmise de la sateliţii 11 şi 12 prin legăturile cinematice de pe arborele de ieşire 35 se 

opresc. Pentru a relua rotaţia arborelui de ieşire 35, este necesar să se aplice şi să se menţină constant din nou forţa F 

pe mânerul 24, totodată direcţia momentului de rotaţie pe arborele de ieşire 35 depinde de direcţia forţei F radiale 

aplicate şi menţinute constant. 

 


